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Abstract. This paper describes the procedures adopted at the research and
implementation of a software prototype used to assist the identification of the
seat belt in car drivers. We applied computer vision techniques for the
preparation and extraction of elements of interest from the videos and
pictures. In some specific cases, the use of the seat belt was imperceptible even
when evaluated by the human eye and in such situations it was proposed to
use a Bayesian network that employs characteristics of the image to assist the
identification. Experiments performed under controlled environmental
conditions showed that the prototype achieved promising results.

1. Introducéao

Desdequeo automovelsetornouum meo popular delocomocé, existe a preocupago
emtoma meddasque auxiliem a maner a segurancados ocupantes deges veicubs e
das deneis pessoas que paticipan diretanente do transito (pedestres, ciclistas,
motodclistas, etc). Apesar dos esforgos, 0 numero de acidenes aunenta
consideavelmenteano apds ano, espeialmene em situagcdegpontuas ondeum fluxo
maior de veicubstrafeganas esradas{CHEQUER, 2011).

Atuamente, o trafegp nas edradas demandh edratédgas de controle e
gerendameanto mais €ficientes e inteligentes. Junto com o creimento da frota de
veiaulos, aumentaa necesidade por tecnobgias mais avan@das que tornem mais
eficientea fiscalizacdo ro ransto (YIMING et al., 2002)

Dentro deste conteto, estetrabalho procum fazer uma contibuicdo para a area
de monitoramento de tréfego, atravésda identificac® da utilizagé ou n&o do cinto de
segiranca emcondutoresde automovaei.

2. Soluca®

O métodoutilizadona solucd é compodo de duasetapas 1) Identificacéo e extracdo
dos objeos de interessedo video; 2) Destaqueado motorista nasimagens, basedo nos
trabalhosde Guoet al. (2011) eidenificacdodo cinto deseguranca. A Figura 1 ilustra
as etapasallucao.
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Figura 1: Etapas da Solucdo. (a)Detec@o do veicuo e motorista; (b) Sepaacaodo motorista; (c) e

(d) Deteccéodo cinto deseguranca.

Paa efeitos de compangdo, os resultados obtidos com o protétipo foram
comparadoscom os resultados obtidos através da avaliagdo humara. Percebeu-g que
em algumassituacdescaracteristicasdasimagers prejudicaran a detec&o do cinto de
seagiranca Nos teses trés caraceristicas foram identificadas:1) o condutor estdcom
uma camisada mesma cor do cinto; 2) o interior do auomoévd néo é visivet 3) o
aubmove possuividro reflexivo ou inaulfilm. Paa edes casosmoddou-se umaRede
Bayesiana inspirada nos trabalhos de Adami et al. (2011) que ainda nédo foi
implemeantada devido ao pequenovolume de automdves utilizado nos testes até o
momaento.

3. ConsderacdesFinais

Apbs o deenvavimento da aplicacdo e realizagdo de testes pode-seperceler que a
preasdo d ceteccdo docinto de segranca,emcompaagio ®m a detec@o goreentala
pela popubcdo de testes conpoda de trés pesaas analisandacas imagenrs de cento e
trinta e dois aubmoves e informandose o condutor edava ou ndo usando cinto de
segiranca foi de aproximadamente87,20%.0s resultados obtidos apesr de parciais
saopromis®res, pois demonstramque existe a possbilidadeda deteccdo autometizada
ou semi-automaizada dese comporameno irregular espeifico nos condutoresde
veiculos.
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