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Abstract. Technologyis an instrument that can and should be used for the
advanageof men, with the purpo< of fadlitating andimproving their quality
of life. Following this principle, this paperproposesa solution for a comnon
problem amongPeoplewith Special Needs (PSN): the necessity of wheelchair
for locomoton. Aiming to fadlitate the mobility of thee people with special
needs the project suggess the developmentof a pre-set voice comnand
systemcapableof contolling a regular wheelchair.

Resumo. Tecnologia € um instrumento que pode e deveser utilizada para o
beneicio do homemgcoma finalidade defacilitar e mehorar a sua qualidade
de vida. Seguindo esse principio, este artigo propde uma solucdo para um
problema comumente os Portadores de Necessidades Especiais (PNE): a
necesidade deumacadera derodas para se locomover. Visandoa fadlitar a
locomocgéo dos portadores de necesidades espedais, 0 projeto sugere a
elaboracdo de um sistema de comandosde voz pré-edabekcidos capazde
controlar umacaddra derodas comum.

1. Introducéo

De acordo com o Ingtituto Brasileiro de Geografia e Estatistica (IBGE), cerca de 46
milhdes de brasleiros possuem alguma deficiéncia. Isso corresponde a
aproximadamente 24% da populagéototal do Brasil. Parte ddes necessita utilizar uma
cadera de rodas parma se deslocar, o que envolve diversos problemas estruturais. Uma
delas € a dificudade de locomocdo em lugaes que ndo edd edruturalmente
preparalos pama recéé-os [Coletivo de Autores, 2005]. Também é valido resaltar a
necessidadede gjudadetercdros para auxiiado aconduzr a caderaderodas.

O objetivo deste trakalho é deenvolver um mecanismo acessivel e adgtavel a
qudquer cadeira de rodas que pudese auxiliar um caderante na sua locomocéo
evitando contato direto com a cadeira de rodas, pemitindo aqude que necesita de
guda na locomogdq exeautar a tarefa sozinho, levando em consideagédo que o
adonamento dacadeia nd necessita de controle manud.

2. Metoddogia

O trakalho consiste em adgptar uma cadera de rodas que segja capaz de efetuar a
locomocgéo do PNE utilizando apenascomandos de voz, dexando a parte impulsora
pam o motor tornando desiecesario o contato manud para conduzir a cadeira de rodas.

Paa a implementagdo do protétipo foi feita a adgptagdode uma mobilete para
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gue fosse possivel utilizé-la em conjunto com uma cadéra de rodas. Para controlar a
cadéra derodas atraves de comandos de voz foi utilizadauma placa de recanhecimento
de voz compaivel com o Arduino [Roberts, 2011], onde foram previamente gravadcs
os comandos:. “frenté , “para” e “volta’. Oscomandos de voz gravadcs na placa séo
recnheddos peo arduno como valores hexadecimais, pemitindo que o programada
deenvolva um cédigo comparando os valoresque representam a voz e criando blocos
decdédigo regponsaweis pao controle do movimento do motor.

Foram realizad alguns testesem ambientescom niveis alto, médio e baixo de
ruidos. No ambiente onde o nivel de ruido foi baixo ou médo, a cadera de rodas
funcionou corretamente. Quando o nivel deruidos foi alto, foram observados problemas
no recanhecimento davoz do usu&io, impedindo o adonamento dos motores. A figura
1 mostra uma visdo gerd do projeto.
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Figura 1. O desenvolvimento gradativo do prototipo e o circuito utilizado.

3. ConsideracbesFinais

Esse trakalho apresentou um protoétipo que pode vir a ser acoplavel a qudquer cadera
de rodas. Ao utilizar esse projeto, 0 usuaio pode controlar a sua cadéra através de
comandos de voz simples sem a necesidadede redlizar esfor¢o fisico, 0 que acba
evitando um desgaste no PNE. Com um melhor tempo de resposta erire a caderae o
homem, o PNE leva menos tempo para adonar a cadera e congue manter uma
velocidade condarte, que consequeitemente acaba diminuindo o tempo de locomogao.

Foi excalhido utilizar o Arduino na execucdo do projeto por ser uma plataforma
de fadl utilizaggo e que atendeu a todasas necessidades do projeto apresertando um
bom custo beneficio. Ao realizara integraao entre a cadéra de rodas e a mobilete, foi
possivel obter um controle eficiente da dire¢cdo da cadera de rodas A utilizaggo da
cadéra de rodas em conjunto com o Arduino possibilitou a autanaggo do prototipo de
uma forma simples. Como trabalhos futuros, poder@® ser implementadas a cadera
novas teaologias que podetao facilitar ainda mais avidado PNE, como por exemplo, o
controle dailuminac® atravésde comandos devoz.
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